Behe nayunnx 005acT TEXHUYKUX HayKa

3AXTEB

3a JJaBambe CarllaCHOCTH Ha OJUIYKY O MPHUXBaTamy TeMe TOKTOPCKe JcepTalyje u o oapehusamy
MEHTOpa

Monumo na, cxogHo wiany 47. cr 5. tau. 3. Craryra YHuBep3urera y beorpany (,,I'nmacHuk
VYuusepsutera®, 6poj 186/15-mpeunmhenn Tekcr u 189/16), nmate carimacHOCT Ha OIUIYKY O
NpUXBaTalky TEME JOKTOPCKE AUCEpTaIyje:

»JeHa HOBA KJIaca CUCTEeMa 32 1eCTUJIALN]Y ANCOJYTHO TAJHUX KPUNTOrpagcKux KbydeBa
3aCHOBAHMX HA 3ajeITHUYKOj CJYYajHOCTH .

HAVYYHA OBJIACT: EnekTpoTexHHKa U pauyHapCTBO
INIOJALIK O KAHIAWIATY:
1. me, ume jeqHor o poauTesba u npesume kanauaara: Jeauna (Ilpegpar) Pagomuposuh

2. IIperxomHo oOpa3zoBame (HA3WB U CeAUIITE (DAKyATETa, CTYIU]CKH TPOTPaM):
VYuusep3urtet y beorpany -EnekrporexHuuku GakyiaTeT
3. l'onuHa 3aBpiieTka npeTxoaHor HuBoa cryauja: 2001. ronuHa

4. T'onuna ynuca Ha goKkTopcke cryamje: 2021. roguHa

5. Ha3uB cTynujckor nporpama JOKTOPCKHX CTyauja: EJIeKTpOTeXHUKA U paqyHapPCTBO
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OoaBemraBamo Bac na je HacraBHo-HayuHo Behe Enextporexnuukor ¢akynrera y beorpany Ha
cenauim onpxkanoj 11.03.2025. roguHe pa3MOTPHIIO MPEIUIOKEHY TEMY M 3aKJbYUMJIO J1a je TeMa
noo0Ha 3a U3pagy AOKTOPCKE JHCepTalyje jep CaJpKu OpUTHHAIHY WIEjy U Ja je O] 3Hayaja 3a
pa3Boj HayKe, IPUMEHY HBEHUX pe3yiTara, OJHOCHO pa3B0j HAy4YHE MUCIIH YOIIIITE.

IIpencenaBajyhu HacraBHo-Hay4HOT Beha

mpod. np Jlazap CapanoBair

[Tpunor 1. Opnyka HacTaBHO-HAYYHOT Beha o mpuUxBaTamy TeMe U oapehuBamy MEHTOpa

2. N3Bemtaj Komucuje o olieHH HaydHE 3aCHOBAHOCTH TeMe JIOKTOPCKE TucepTaluje



